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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét polegajgcych na budowie i montazu elementéw matej
architektury i nasadzeniach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne
dotyczgce wykonania i odbioru robdt, ktére zostang zrealizowane w ramach
zadania: "Budowa wezta przesiadkowego w Diutowie" w zakresie budowy i
montazu elementéw matej architektury i nasadzeniach.

1.3. Zakres roboét objety specyfikacja techniczng

Zakres robot objety niniejszg specyfikacjg techniczng jest zgodny z opisem wg
Wspodlnego Stownika Zamowien CPV:

45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

45342000-6 Wznoszenie ogrodzen.

Elementy malej architektury do wykonania i zamontowania w terenie

1.3.1. Lawki

Inwestycja obejmuje rozmieszczenie 3 fawek do siedzenia, typu parkowego z oparciem.
Szeroko$¢ kazdej fawki 220cm, wysokosé oparcia 40cm, gtebokosé siedziska 40cm,
wysokos$¢ siedziska 43cm. Konstrukcja fawek wykonana z rur stalowych fi60 mm, miekko
gietych i tgczonych ze sobg poprzez spawanie. Catos¢ elementdéw konstrukcyjnych
cynkowana i lakierowana proszkowo RAL 7024. Rury stalowe zaslepiane na koncach
korkiem z tworzywa. Posrodku rozpietosci tawki dodatkowy wspornik stalowy
wzmacniajgcy tgczgcy wszystkie elementy drewniane. Elementy drewniane 45x70mm z
gatunku swierk skandynawski, strugane, zabezpieczy¢ bezbarwnym impregnatem oraz 2x
np: lakierobejcg Altax kolor Pinia. Siedzisko wykonane z 4 elementdw, oparcie wykonane z
4 elementow drewnianych. Deski mocowane do stalowych bokéw fawki srubami
zamkowymi M8.

tawki mocowane na state do podtoza. Catos¢ atestowana np: Primario Grande.

1.3.2. Kosze na $mieci

Przewiduje sie rozmieszczenie na terenie inwestycji 3 koszy na Smieci podreczne.
Wykonanie koszy stylistykg spojne z tawkami. Przewiduje sie konstrukcje koszy z
zamknietych ksztattownikéw stalowych tgczonych w ramy poprzez spawanie. Elementy
cynkowane i lakierowane proszkowo RAL 7024. Kosze wyposazy¢ we wktad stalowy o
pojemnosci 45 litrow ze standardowg popielnicg narozng. Wysokos¢ koszy 55cm, wymiary
w rzucie 38x38 cm. Wypetnienie stalowych ram konstrukcji kosza elementami drewnianymi
w ukfadzie pionowym. Drewno z gatunku swierk skandynawski, strugane, zabezpieczy¢



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWA WEZLA PRZESIADKOWEGO w DLUTOWIE
ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY | NASADZENIA

45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

bezbarwnym impregnatem oraz 2x np: lakierobejcg Altax kolor Pinia, cato$¢ atestowana
np: Primario Grande.

1.3.3. Tablica informacyjna

W zakresie inwestycji jest umieszczenie tablicy informacyjnej -1szt. Tablica bedzie miata
wymiary 2m szeroko$ci 1m wysokosci. Gorna krawedz na wys. 2m nad poziomem terenu.
Nad tablica zadaszenie o wysiegu po 20cm na kazdg strone. Konstrukcja stalowa z
zamknietych profili stalowych 30x50x3mm cynkowanych i lakierowanych proszkowo RAL
2003.

Jedna strona tablicy wykonana z blachy i przeznaczona na informacje o funduszach UE.
Blacha cynkowana, powlekana, tto koloru biatego, teksty koloru czarnego, emblematy
zgodnie z oryginalng kolorystyka instytucji, grubosci 0,5mm, informacje naniesione
poprzez nadruk UV i zabezpieczone w sposob trwaty.

Druga strona tablicy wykonana z ptyty OSB Il 22mm w ramie stalowej, na stronie tej
zamocowaC gablote informacyjng 100x100cm zamykang. Gablota na profilach
aluminiowych, front przeszklony szkiem ESG, drzwiczki rozwierane, zabezpieczone przed
nieuprawnionym dostepem.

1.3.4. Wiaty rowerowe

Na projektowanym terenie przewiduje sie lokalizacje 2 wiat rowerowych kazda dla 12
roweréw. Scianki boczne wypetnione bezpiecznym szklem hartowanym 8 mm,
przezroczystym, z nadrukiem zottego roweru RAL 1023; zadaszenie z wypetnieniem
przyciemnionym poliweglanem komorowym gr.4,5mm. Konstrukcja wiat z zamknietych
profili stalowych cynkowanych i lakierowanych proszkowo RAL 2003.

Stojaki rowerowe U -rura fi60 mm ze stali nierdzewnej A2 kotwiona w gruncie.

Wiaty posadowione w gruncie na systemowych stopach betonowych np: Budotechnika.

1.3.5. Ogrodzenie panelowe z furtkami

Projekt obejmuje realizacje fragmentu ogrodzenia terenu ogélnodostepnego od czesci
szkolnej -dtugos¢ taczna 50m. Przewiduje sie zastosowanie systemowego ogrodzenia z
paneli z siatki zgrzewanych drutéw stalowych mocowanych do stalowych stupkéw z profili
zamknietych. Wszystkie elementy stalowe cynkowane i lakierowane proszkowo RAL 7016.
Ogrodzenie wyposazy¢ w 2 furtki S0=100 cm wyposazone obustronnie w klamke i zamek
na wkitadke patentowa. Wysokos$¢ ogrodzenia 163cm, bez ptyt cokotowych; panel 2DS;
Srednica drutéw poziomych 2x 8mm; Srednica drutow pionowych 6 mm; wielkoS¢ oczek
50x200mm; szerokos$¢ panela 2510mm; zakonczenie panela jednostronnie drutami
pionowymi o dlugosci 30 mm -do dotu. Stupki stalowe 60x40x1,5 mm, mocowania panel
maskowane listwg (np: system Sigma). Stosowa¢ wytgcznie systemowe atestowane
akcesoria np: Konsport/Wisniowski.

1.3.6. Gazony

Przy wiatach rowerowych projektuje sie po 2 gazony betonowe z wypetnieniem zwirem
ptukanym frakcji 8-32 mm (tgcznie 4 szt). Gazony szescienne o wymiarach 50x50x50 cm.
Scianki gtadkie betonowe barwione w masie na kolor grafitowy. Zabezpieczone
impregnatem p. nasigkliwosci. Gazony otworowane w dnie.
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Roboty pielegnacyjne zieleni istniejacej zieleni i nowe nasadzenia

1.3.7. Ciecie pielegnacyjne drzew istniejacych

Planowana inwestycja przewiduje wykonanie pielegnacyjnego ciecia korony 2 istniejgcych
drzew. Podcinanie gatezi nalezy wykona¢ w dolnej czesci korony drzew celem skrécenia
gatezi, usuniecia odrostéw i przedwietlenia korony (2x 300ms).

1.3.8. Projektowane nasadzenia

Projektowane nasadzenia wykonane bedg sosng gérskg odmiany Pumilio (Pinus mugo
var. Pumilio) w ilosci 80 szt. sadzonek w formie kartowej, zblizonej do kuli, o wielkosci min
fi50 cm, szpalerami, zebrane po dwie, w odstepach co 200 cm. Forma sprzedazy - donica
C3.

Przewiduje sie wykonanie scidtkowania przekompostowang korg o sredniej frakcji (bez
uzycia agrowiokniny), warstwg grubosci 5cm.

Specyfikacje technicznag nalezy rozpatrywaé wspolnie z projektem
technicznym.

1.4 0Ogoélne wymagania dotyczace robét

a) Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg Techniczna.

b) Niezaleznie od wyzej wymienionego zakresu robét ( ma on charakter
orientacyjny), Wykonawca zobowigzany jest do wykonania wszystkich

c) czynnosci koniecznych do witasciwego funkcjonowania uktadu drogowego
bedagcego przedmiotem niniejszego opisu zgodnego z projektem.

d) Bez wzgledu na doktadnosci i wytyczne zawarte w niniejszej dokumentacji
okreslajgcej dziatanie uktadu drogowego oraz srodki do jego wykonania, na
Wykonawcy cigzy przede wszystkim zobowigzanie rezultatu.

e) W czasie realizacji prac stanowigcych przedmiot niniejszej Specyfikacii
technicznej, Wykonawca bedzie musiat dostosowacC sie do ustaw, norm i
przepisow branzowych obowigzujgcych w chwili wykonywania robot.

f) Jesliby w trakcie robot weszty w zycie nowe przepisy, przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian, Wykonawca jest zobowigzany do powiadomienia o tym w
formie pisemnej Jednostke Projektowg okreslajac szczegétowo zakres tych
zmian oraz dodatkowy koszt ich wprowadzenia.

2. MATERIALY

2.1.Warunki ogo6lne stosowania materialow

Okreslone w projekcie marki i typy materiatbw podano przyktadowo dla
wyznaczenia standardu technicznego. Wykonawcy roboét przystuguje prawo ich
zastgpienia przez materiaty i urzgdzenia nie gorszej jakosci 0 co najmniej
rownowaznych parametrach technicznych. Decyzje o zatwierdzeniu materiatu
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zamiennego podejmuje inspektor nadzoru inwestorskiego w przypadkach
koniecznych po konsultacji z projektantem.

Wykonawca proponujgcy materiaty zamienne odpowiedzialny jest za sprawdzenie
mozliwosci ich zastosowania pod kazdym wzgledem ( a wiec: wymiardw, ciezaru,
sposobu transportu i montazu, podtgczen, parametréow zasilenia energetycznego,
sterowania i.t.p.) oraz ewentualne dostosowanie do materiatu zamiennego
rozwigzan zwigzanych przyjetych w innych opracowaniach.

Zastosowane urzgdzenia objete odrebng gwarancjg producenta powinny mieé
zapewniony serwis przez autoryzowany zakfad.

Wszystkie zastosowane materialy i urzgdzenia muszg posiada¢ aktualne
dokumenty dopuszczenia do stosowania na terenie Rzeczypospolitej Polskiej,
Swiadectwa zgodnosci z PN, certyfikaty lub aprobaty techniczne oraz inne
ewentualne atesty wymagane przepisami szczegolnymi.

2.2.Wymagania szczeqotowe dla materiatdow

W momencie rozpoczecia roboét zostanie przedstawiony Iub opisany przez
Wykonawce wzorcowy egzemplarz kazdego materiatu.

Wszystkie montowane pdzniej materiaty muszg by¢ identyczne jak ten
przedstawiony jako egzemplarz wzorcowy.

Jednostka Projektowa bedzie mogta zazgda¢ od Wykonawcy dokonania, bez
dodatkowych kosztéw, prezentacji materiatu.

2.3. Skladowanie materiatéw

Teren przeznaczony na sktadowanie materiatbw ma by¢ wydzielony i wyraznie
oznakowany.

Spos6b skiadowania nie moze powodowaé pogorszenia sie jakosci
magazynowanych materiatéw .

Dostep do materiatbw musi by¢ ograniczony tylko do os6b bezposrednio
wykonujgcych prace montazowe zgodne z dokumentacjg projektowg i niniejszg
specyfikacjg techniczna.

3. SPRZET

3.1.0g6lne wymagania dotyczace sprzetu

Zastosowany sprzet musi posiadac atesty i spetnia¢ przepisy zgodne z przepisami
BHP. Zastosowany sprzet uzywany do montazu nawierzchni musi odpowiadac
normom wiasciwym do zastosowanych materiatdw i zalecanych przez ich
producenta.
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4. TRANSPORT

Transport musi spetniaC przepisy zgodne z przepisami BHP. Sposob transportu
musi W petni zabezpiecza¢ materiaty i urzgdzenia przed ich uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogo6lne warunki wykonania roboét.

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w pok. 1.4.

Zakres Swiadczen wykonawcy robot nawierzchniowych obejmuje:

e W porozumieniu i za akceptacjg autorobw opracowania i inwestora
ewentualnych niezbednych do realizacji robdét szczegotowych rysunkow
(rysunkow warsztatowych) i specyfikaciji,

e kompletacja i dostawa na plac budowy wszystkich niezbednych do wykonania
materiatéw,

e wykonanie robo6t budowlanych wraz z montazem wszystkich urzgdzen,
uruchomieniem i regulacjg oraz przeprowadzeniem niezbednych prob i
pomiarow,

e dostarczenie kompletu dokumentéw niezbednych do odbioru robdt, w tym w
szczegolnosci dokumentacji powykonawczej, protokdtow badan, pomiardw i
odbioréw czesciowych, swiadectw jakosciowych i atestéw na zastosowane
materiaty i urzgdzenia, instrukcji obstugi i kart gwarancyjnych

e Niezaleznie od wymagan przedstawionych w niniejszym opracowaniu
zastosowane rozwigzania techniczne, materialty i urzgdzenia oraz
wykonawstwo robot muszg by¢ zgodne z postanowieniami obowigzujgcych
przepisow, Polskich Norm wprowadzonych do obowigzkowego stosowania,
0golnych warunkow wykonania i odbioru robo6t oraz sztuki zawodowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogo6lne zasady kontroli

Wykonawca pokryje koszty wszelkich prob. Zostang one przeprowadzone w
obecnosci przedstawicieli Inwestora i Jednostki Projektowej. Zostang one
przeprowadzone zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami a ich wyniki
zostang przedstawione w odpowiednich dokumentach zgodnych z normami.

Proby bedg mogty zostaC przeprowadzone jedynie po uprzednim przedtozeniu
dokumentéw wykonawczych.

Wszystkie czynnosci zostang przeprowadzone przez pracownikéw Wykonawcy i
na jego odpowiedzialnos¢. Podczas prob Wykonawca bedzie zobowigzany do
wyeliminowania wszystkich powstatych zaktocen, elementow instalacji, do
usuniecia usterek na swoj koszt (materiat i robocizna), wymiany wszystkich
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uszkodzonych elementéw do usuniecia usterek zwigzanych z wadliwymi jej
elementami.

W przypadku uchylania sie¢ Wykonawcy do naprawy w okresie prob Inwestor ma
prawo zleci¢ wykonania tych prac na koszt i ryzyko nie wywigzujgcego sie za
swoich obowigzkéw Wykonawcy.

6.2. Zakres badan prowadzonych w czasie prowadzenie robét

Przed zakryciem w obecnosci Wykonawcy w dniu wyznaczonym przez Inwestora
nastgpi sprawdzenie prawidtowosci wykonania robét.

Badania dotyczy¢ beda:

sprawdzenia zgodnosci zastosowanych materiatdw ze wskazanymi w kontrakcie
sprawdzenia wykonania robét zgodnie ze regutami sztuki budowlanej

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiarowania robot.

Przedmiary robo6t ujetych w niniejszym rozdziale sporzgdza sie zgodnie z
wykonang dokumentacjg techniczng; roboty, materiaty, urzgdzenia i inne elementy
oblicza sie w jednostkach podanych nad poszczegdinymi tablicami.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robét.

Przed odbiorem robdt Wykonawca musi dostarczy¢ Inwestorowi nastepujgce

dokumenty:

» wykaz wszystkich zastosowanych materiatow i urzgdzen wraz z ich atestami,
certyfikatami lub deklaracjami zgodno$ci.

= dokumentacje powykonawczg.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

W czasie prowadzenia robot nalezy stosowaé sie do nastepujgcych przepiséw i

zasad:

a) Warunkow technicznych wykonania i odbioru instalacji — Zeszyt nr 6 CIBRTI
INSTAL

b) Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. ( Dz. U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot

budowlanych.
C) Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. ,W sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich

usytuowanie” (Dz. U. nr 75 poz. 690 ) z pdzniejszymi zmianami.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWA WEZLA PRZESIADKOWEGO w DLUTOWIE
ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY | NASADZENIA

45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

d) Zainstalowane urzadzenia i materiaty powinny spetniac warunki certyfikaciji
na znak bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem.

e) Wszystkie zainstalowane urzgdzenia elektromechaniczne powinny posiadac
ochrone przeciwporazeniows.

10. PRACE TOWARZYSZACE

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania inwentaryzacji powykonawczej
robot.



